REMONT MOSTU nad kanatem WOLICA w WILANOWIE D.01.01.02.

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.02. Wytyczenie drogowego obiektugnierskiego

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej STWIORB;, svymagania dotyce wykonania i odbioru prac zywianych z
wykonaniem rob6t pomiarowych w ramach remontu MOSIWUCIAGU UL. RZODKIEWKI NAD
KANALEM WOLICA NA TERENIE DZIELNICY WILANOW t ACZACY UL. RZODKIEWKI Z
UL. ARBUZOWA W WARSZAWIE.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdad@&wvlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacgfpét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy niniejsza STWIORB, obejmujszystkie czynnii umazliwiajace i majce na
celu wytyczenie w terenie osi i punktow wységowych zgodnie z p. 1.1.

1.3.1. Wytyczenie punktéw osi obiektéw i punktéwsekaciowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem punktow jw. wchodzi:

a) wyznaczenie osi obiektu,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewengualwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

c) wyznaczenie punktow wysod@owych, w tym reperdw roboczych,

d) wyznaczenie punktéw charakterystycznych phaghetonu

d) wyznaczenie niwelety kraganikow

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, odarach przed zniszczeniem oraz ich oznakowanie w
sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Roboty te wykonaneddla przez Wykonawe obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania @s\t, punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okilenia s zgodne z obowkzujacymi , odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét.
Ogdlne wymagania dotygee wykonania robot podano w STWIORB DM - 00.00.00@ymagania
ogélne” punkt 1.5.

2. Materialy
Ogo6lne wymagania dotygze materiatbw podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagaogoélne”
punkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw pomocniczych najestosowdé pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,80 metra na istnigej jezdnisruby

lub prety metalowe. Pale drewniane umieszczoneasiesiztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié sredniec 0,15-0,20 m i dlugé¢ 1.5-1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktow naley stosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m &rednicy 0,050,08 m.

3. Sprat
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogolpefhkt
3.
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Do wyznaczenia trasy i punktéw wysdk@owych naley stosowa nastpujacy sprzt:

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnypbwinien gwarantow@ uzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. Transport
Mozna wywaé dowolne érodki transportu do przewozu materiatbwzywanych w robotach
przygotowawczych.

5. Wykonanie robot.
Ogo6lne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00.ypvagania
ogolne” punkt 5.

5.1. Ustalenia ogolne.

Prace pomiarowe powinny bywykonywane przez osoby posiaatag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzidthaa nasipstwa niezgodniei wykonanych robét z
Dokumentacj Projektova, STWIORB oraz zmianami wprowadzonymi w nich zavetzaprzez
Inzyniera. Wykonawca powinien natychmiast poinforméwhnzyniera o jakichkolwiek kidach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych lub reperdaboczych. B¢dy te powinny by usunéte na
koszt Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu ok&one w dokumentaci
Projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzgdne terenu istotnie #@ia sig od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane przed
podigciem odpowiedniej decyzji przez dyniera. Wszystkie roboty, ktére bagupa pomiarach
Wykonawcy nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarOw przezyrera.
Punkty gtébwne i punkty poednie musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia ctegace w sposob wyray i
jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by
zaakceptowane przez Zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochkromszystkich punktow
pomiarowych i ich oznachew czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostan zniszczone przez wykonawcwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzeoligdt, to zostan one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie prace pomiarowe, konieczne pitawidtowej realizacji robét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw osi przejazddvpunktéw wysokaosciowych

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami rob6t zwianych z wykonaniem obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze ima wykorzystd punkty state na stabilnych , istrieych
budowlach. O ile brak takich punktéw, repery rolcraley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonychgwincie w sposéb wykluczgly osiadanie.
Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy i 2mm/km, stosuic niwelacg podwdjrm w nawhzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.
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5.3. Wyznaczenie osi obiektu.

Tyczenie osi naley wykona w oparciu o DokumentagpProjektovd.

Os powinna by wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu, lecz nie rzadzief ob 15 metrow. Rane punktow osi nahy wyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;j.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdci robét podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania
Ogolne” p.6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwzanych z wyznaczeniem osi i punktow wys@iowych
nalezy prowadzté wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot.
Ogdblne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wagania Ogolne”
punkt 7.

7.1.Jednostka obmiaru.
Jednostl obmiaru jest 1 km wyznaczenia osi obiektu.

8. Odbior robot.

Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wyaaia Ogolne”
punkt 8.

Odbior rob6t zwazanych z wyznaczeniem osi i punktéw wysg@dowych nastpuje na podstawie
szkicOw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada Inynierowi.

9. Podstawa ptatndci.
Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”
punkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

- zalazenie osnowy sytuacyjno - wysalaowej,

- dostarczenie materiatbw pomocniczych,

- wyznaczenie punktéw gtdéwnych osi i punktow wys@iowych,

- uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmgiyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- wyznaczenie charakterystycznych punktéw plytybsdnu,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochraiia przed zniszczeniem i oznakowanie utatgae;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- kontrola zat@onej osnowy realizacyjnej.

10. Przepisy zwazane.

1. BN-72/8932-01. ,Budowle drogowe i kolejowe. Rbpaiemne.”

2. Instrukcja Techniczna 0-1. Og6lne zasady wykanyia prac geodezyjnych.

3. Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowidopta, GUGIK, 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysckmwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK, 1979.

7. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizaey[aUGIK, 1983.

8. Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyfpgGiK, 1983.

9. ,Wytyczne udzielania zamowigublicznych”. GDDP, Warszawa.

10. Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17ami&89 r. (Dz.U. nr 30 z dnia 26 maja 1989 r. poz.
163
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D.01.02.03. Wyburzenie obiektéw budowlanych
D.01.02.04. Rozbidrka elementéw drdg i ulic

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB, svyymagania szczeg6towe dotyce wykonania i odbioru Robét
zwiazanych z wyburzeniem elementdéw obiektu, azéakozbidrk, wyposaenia istniejcego obiektu i
elementéw drogi w ramach remontu MOSTU WAGU UL. RZODKIEWKI NAD KANALEM
WOLICANA TERENIE DZIELNICY WILANOW +ACZACY UL. RZODKIEWKI Z UL.
ARBUZOWA W WARSZAWIE.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia Robot awanych z wyburzeniem
zelbetowych elementéw mostu i wypasaia.
W zakres rob6t wchodzi demontawyburzenie:
- Woyciecie krzewow
- Demonta oznakowania pionowego
- Balustrad
- Skucie plyty nadbetonu
- Demonta dwdch skrajnych belek pggtasrodkowego
- Rozbiérka nawierzchni asfaltowej jezdni na dojaidad. Rzodkiewki)
- Rozbidrka zdeformowanej nawierzchni z kostki jezamidojazdach (ul. Arbuzowa)
- Frezowanie nawierzchni na pokeniu z nawierzchaibetonow (dopasowanie do spadkow na
obiekcie)
- Rozbiérka fundamentu pod konstrukeysporca oznakowania

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Sil zgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycce Robo6t
Ogo6lne wymagania dotygze Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbpkt. 1.5.

2. Materialy
Za wykonane rusztowania potrzebne do rozbidrkikibie odpowiada dozér Wykonawcy.
Rozbiorki obiektow mostowych powinny &ywykonywane tylko przez upovmione do tego,
przeszkolone ekipy specjalistyczne pod odpowiedmaazorem.
Materiaty pozyskane z rozbiorki:
- balustrady i beton po skuciu,
- destrukt asfaltowy
Wykonawca zagospodaruje lub utylizuje we wlasnykresie
Oznakowanie oraz kostka betonowa przeznaczgpde s
ponownego wbudowania

3. Sprzet
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne". Bkt

3.1. Sprzt do wykonania robot

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych robot
zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rol&astosowany spez powinien
by¢ uzgodniony i uzyskaakceptagj Inzyniera.
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4. Transport

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagidine" pkt. 4.
Wybor miejsca sktadowania materiatéw z rozbiérkawvz uzyskanie niezdnych pozwolé i kosztow
sktadowania nate, do Wykonawcy. Wyboégrodkow transportu zaky od warunkow lokalnych

5. Wykonanie Rob6t

Ogodlne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D-M@@O. "Wymagania ogolne" pkt. 5.

Przed przysipieniem do robot zwizanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych Wykonaogeacuje

i uzgodni z odpowiednimi wtadzami ,Projekt gospddasdpadami” zgodnie z wymagania przepiséw
ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. — o odpadach (DAN\r 62, poz. 628 z @hiejszymi zmianami).

5.1. Projekt Technologii i Organizacji Robot

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzanji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakoi uwzgkdniajcy wszystkie warunki, w jakichgola prowadzone Roboty. Projekt
Technologii i Organizacji powinien zawiéréProjekt Technologiczny Wyburiagzawierajcy:

— technologt robét rozbiérkowych,

— opracowanie sposobu odwozu elementéw

— opracowanie wytycznych zabezpieczenia i warunkowPBWHtrakcie prowadzenia robdét,

— opracowanie sposobu zabezpieczenia bezpist@a ruchu na drogach publicznych,

— opracowanie harmonogramu ogélinego,

5.2. Roboty przygotowawcze

Przy pracach rozbiérkowych i wyburzeniowych majastosowanie ogélnie obmaujace przepisy
bezpieczastwa i higieny pracy w robotach budowlanych.

Zabezpiecz§ nalery wszystkie znajduge s¢ w poblizu rozbieranego obiektu wdzenia takie jak:
stupy telefoniczne i &wietleniowe.

5.3. Rozbhibrka obiektéw mostowych

5.3.1. Rozhiérka wyposaenia.

Balustrady naley zdemontowé poprzez odecie mechaniczne stupkéw w poziomie utwierdzenia.
Oznakowanie nafy zdemontowac ecznie bez stosowania obrobki mechanicznejecia).
Zdemontowane oznakowanie naleskladowa i zabezpiecz§ przed uszkodzeniem poza terenem
budowy. Oznakowanie przeznaczone jest do ponownegdau dlatego demontanalezy prowadzé z
zachowaniem ostemosci.

Wykonawca zobowizany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu daoniprzylegtego przed
zanieczyszczeniem w wyniku prowadzenia robét. Needaczalne jest zrzucanie produktéw rozbiorki
na przylegty teren lub do kanatu.

5.3.2. Rozbhidérka nawierzchni asfaltowej.

Nawierzchn¢ przeznaczaop do rozbiorki wg dokumentacji projektowej naje nack¢ na peha
giebokas¢. Rozbidrk nalery prowadzt po naciciu odspajajc beton asfaltowy od betonu cementowego
w sposOb nie wprowadzggy w konstrukat nadmiernych drga

Wykonawca zobovazany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w gbtzesci:

— zabezpieczgteren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),

— zapozna pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewémyuai zagraeniami,

— zaopatrzy pracownikow w potrzebny spitzochronny (hetmy, okularygkawice).

5.3.3. Frezowanie nawierzchni asfaltowe;.

Na styku nawierzchni betonowej i asfaltowej zajdgomiecznéé dostosowania spadkéw nawierzchni
bezparednio za obiektem w strefie styku obu rodzaju msmdhni do rzdnych projektowych. Nals
zastosowametod cierrg poprzez frezowanie lub szlifowanie.

Wykonawca zobowazany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w ghtzesci:

— zabezpiecz§teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),

— zapozna pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewémyuai zagraeniami,

— zaopatrzy pracownikow w potrzebny spitzochronny (hetmy, okularygkawice).
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5.3.4. Rozhiérka nawierzchni z kostki betonowe;.

Zdeformowan nawierzchng przy wjezdzie na most od strony ul. Arbuzowej nalerozebré w
niezlgdnym zakresie pozwatgym wigciwie skorygowd i dostosowd rzgdne na paiczeniu z
projektowamn konstrukcj. Kostka betonowa z rozbiorki przeznaczona jegp@mownego utzenia.
Wykonawca zobowizany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w gitaeici:

— zabezpieczgteren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),

— zapozna pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewényuai zagrazeniami,

— zaopatrzy pracownikow w potrzebny spitzochronny (hetmy, okularygkawice).

5.3.5. Rozbidrka konstrukcji niosicej

Przy prowadzeniu robdt zedanych z kuciem ustroju nigsego nalgy stosowd rusztowania dla
podpat konstrukcji i rusztowania zabezpieczag przed spadaniem gruzu na teren jmy pod
obiektem oraz podesty robocze.

Prace rozbiérkowe powinny byprowadzone sposobem wyburzenia bez wprowadzardenieenych
drgaa w istniepce belki zelbetowe i podpory. Proponuje¢sprowadzenie rob6t metadnackc
krzyzowych. Odsfpy nacgc¢ nalezy dobra& w zaleznosci od stopnia jednoroddoi skuwanego betonu.
Nalezy tak dobier& miejsca nagi¢ aby nie przeai wystapcych petdw zbrojenia z belekelbetowych.
Dopuszcza gizastosowanie innej niedynamicznej (bezudarowejpdyerozbiorki piyty.

Prace naley prowadz¢ scisle z Projektem Technologicznym Wybufize

Wykonawca zobowazany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w gbtzesci:

— zabezpiecz§teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),

— zapozna pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i eweényua zagraeniami,

— zaopatrzy pracownikéw w potrzebny spitzochronny (hetmy, okularygkawice).

6. Kontrola jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbiokt. 6.

Kontrola jakéci wykonanych robét rozbidrkowych (wyburzeniowygulega na:

- sprawdzeniu kompletoi wykonania rozbiérek,

- sprawdzeniu prawidtowéai zabezpieczenia i oznakowania prowadzonych robot,

- sprawdzeniu zgodsoi prowadzenia rob6t z projektem organizacji i hanwmgramem Robét oraz
Projektami Technologicznymi Wybunze

— sprawdzeniu prawidiowssi wykonania ewentualnych pomostow roboczych i podle
zabezpieczafych przed spadaniem gruzu,

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\MBymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest: 1 m3 (metr sZeienny), 1m2 (metr kwadratowy) oraz 1 kg (kilogram)
wyburzonych obiektéw mostowych i jego elementéw vsgaenia.

Jednostl obmiarowg jest: 1m2 (metr kwadratowy) rozbieranej nawiericsfaltowe;.

Jednostk obmiarow jest: 1m2 (metr kwadratowy) frezowanej szlifowamawierzchni asfaltowej.
Jednostl obmiarovg jest: 1m2 (metr kwadratowy) rozbieranej nawierdichkostki betonowe;j.

8. Odbidr Robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne" pkt. 8.

9. Podstawa ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&io
— opracowanie Projektu Technologicznego Wybitirze
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— zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

— dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnychnaéiey,

— koszt zapewnienia nieznych czynnikéw produkcji

— wykonanie wszystkich czyndo i pomiaréw przy rozbidrkach poszczegoéinych eletbw
wymienionych w p.5.3

— odzysk oznakowania w celu ponownego wykorzystania

— odwdz na wysypisko i utylizacja wszystkich pozogthtmateriatdbw pochodzych z rozbidrek

— opfaty za skladowanie,

— uporadkowanie placu budowy,

— wykonanie zabezpiec#e ich p&niejsz rozbiorkg

— oznakowanie miejsca Robdét i jego utrzymanie

10. Przepisy zwazane
1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu.
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